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1.- TEKNIK OZELLIKLER

AC100-240V 50,60Hz 2Amp

Enerji
Max. Giig 150W
Hiz 150~500mmy/s (ayarlanabilir)
Motor Fircasiz DC motor
Rediiktor Bir disli
Sistem kontrolii Mikroislemci
Otomatik

Fren ayari

Acik bekleme siiresi 0-60 sn arasi ayarlanabilir 10 pozisyon

El ile agilmayi 6nleme 0-8 kg arasi otomatik ayarlanan 5 pozisyon

Kapi acilmaya giderken sikisirsa durur. Sensor aktivasyonu ile
normal ¢alismaya doner veya 10 sn daha ¢alismazsa hata gosterir.

Emniyet fonksiyonlar Kapi kapanmaya giderken sikisirsa durup agmaya gider.
Sensor aktivasyonuyla normal ¢alismaya doner
veya 10 sn daha galismazsa hata gosterir.

Kontrol Unitesi Gizerinde ses ve yazili sinyaller ile tespit edilir.

Ariza tespiti
Kismi acilma %5 - %90 aras! ayarlanabilir 10 pozisyon..
Eneri kesildigi . len 192V oi - -
Acil durum acma/kapatma nerji kesildiginde uzerlne'tak|labllen 9,2 V pil (opsiyonel) ile
kapiyi bir kez agar veya kapatir.
Kilit Opsiyonel

Calisma sicakhg Sicakhk -202C ile +502C arasinda
ve ném orani Nem %30 ile %85 arasinda

o Tek kanatta 1 x 100 kg max.
Tagima kapasitesi )
Cift kanatta 2 x 70 kg max.




2.- MEKANIK KURULUM

2.1.- Genel montaj cizimleri

TEK KANAT MONTAJ GiZiMi

CIFT KANAT MONTAJ GiZiMi

L) 1y
140

9. KAYIS GERDIRME

4.STOPER ”
— |

5. KONTROL UNITESi

1. SASE-RAY

4——————  3.SASEKAPAGI

14. TASIMA ARABALARI
—_—
\ 2. YAN KAPAK

6.KONTROL KARTI
(Pil opsyonel)

10. MOTOR

7. KAYIS BAGLANTI APARATI 12. GERGI KASNAGI

8. KILIT (opsiyonel)




2.2.- Elektromanyetik kilit

MEKANIZMA ORTASI




3.- MI14 SISTEMIN CALISTIRILMASI
3.1.- Baslangi¢ - Otomatik 6grenme

ONEMLI :

Montaj bittikten sonra eneriji verildiginde MI14 kendi kendine ayarlama islemine baslayacaktir. Bu siirecte kapi
otomatik olarak birkac kere agilip kapanma manevralari yapacak. Bu manevralar ile kapi kanadi agirligi,
calisma siiresi ve atalet gliclerini algilayacaktir.

Kontrol Gnitesi bu bilgilerle kapinin hareketi icin parametreler ayarlayarak kapinin dogru ve verimli calismasini
saglar. Kontrol Unitesi ayrica givenlik ve sistem dmriini uzatmak igin agir ve belirli sinirlari asan kapilarda
hiz ve ivme parametrelerini sinirlayacaktir.

Otomatik ayar sirasinda kapinin ¢calismasi engellenmemelidir.

Otomatik 6grenme ;

1- Enerji vermeden 6nce konum anahtarinin baglanmis oldugundan emin olun.

2- Konum anahtarini otomatik konuma getirin ve enrjiyi agin.

3- Kap! stopere kadar disilik hizda acilacak.

4- Kapi dustik hizda kapanacak.

5- Kapinin agilacagini bildiren 3 bip sesi duyulacak.

6- Kapi 3 ile 6 kez arasinda aglilip kapanacak. ( manevra sayisi kapi agirligi yiikseldikge artar)

7- Ogrenme programi tamamlandiginda 3 bip sesi duyulur ve kapi normal ¢alismaya baslar.
Otomatik 6grenme islemi kapi ilk kez galistiginda yapilir. Tekrar otomatik 6grenme islemi yaptirmak igin
Reset islemi yapmak gerekmektedir. (Programlama meniisi)

Kapi lzerinde kanat 6lglisli veya agirhigin degismesi gibi bliyik degisiklikler yapilacaksa mutlaka
Reset islemi yapiimalidir.

Otmatik 6grenme islemi yeniden yapildiginda énceki parametreler silinirken, ¢alisma sayisi veya

¢alisma siiresi gibi bazi parametreler silinmeyecektir.




3.2.-Normal ¢alisma

Sistemin diizglin calistigindan emin olmak icin POWER ON ekrani kontrol edilmelidir.

CE

- - - POWER ON

ENTER + %
PROG. RESET  TEST

Kontrol (nitesi bir acilma komutu aldiginda (radar,fotosel,buton vb.) ve kapi kanatlari agilma yénine
hareket eder.

- - ]
ENTER + %
PROG. RESET  TEST

Kontrol Unitesi herhangi bir agilma komutu almadiysa motor saat yonunin tersine hareket eder

ve kapi kapanir.

3.3.- Enerjinin kesilmesi

Enerji kesildiginde sistemin galismasi durur. Sistem hafizasi parametreleri muhafaza eder. Enerji tekrar

geldiginde sistem normal ¢alismaya devam eder.

Enerji kesilmesine dnlem olarak pil (opsiyonel) kullanlmasi durumunda ;

- Konum anahtari kapali konumdaysa pil karta bir slire enerji verecek ve
daha sonra pil sarjini korumak igin enerjiyi kesecektir.

- Konum anahtari kapali konum disinda herhangi bir konumda ise pil kapiyr acacak kadar
enerji verecek, kapi agildiktan sonra pil sarjini korumak icin enerjiyi kesecektir.

3.4.- Arizalar

Kapinin dizgiin ¢alismasini engelleyecek sorunlarin olusmasi durumunda (kapiya birisinin ¢arpmasi vb...)

ses ve gorsel uyarilarla arniza durumu bildirilir. (Arniza kodu tablosu)




4.- KONTROL UNITESi BAGLANTILARI

4.1.- Kontrol unitesi baglantilar:

P12: P1:
P3: P2: Pil baglants
— Kontrol Unitesi soketi
Emniyet sensor 24vdc gikis ;
7 Max. 0,3A baglanti soketi (opsiyonel)
monitor ¢ikisi
E N

Acil Stop

Pil (opsiyonel)
192V

QIO
zzfzz |

08
=3

P13:
Acil agma / kapatma
Butonu

S8
zz

P5:

Gece butonu

(Zorlayarak agilmada)

icR
P6: ¢ Radar |
Elektromekanik kilit 24Vdc P8:
(opsiyonel) e 0 i |
P10: P14
Dis Radar

A_ Emniyet Fotoseli Yan glivenlik sensori

DIiKKAT !!

Elektrik baglantilarinda
yapilacak herhangi bir hata
kontrol Unitesine hasar
verebilir, ciddi yaralamalara
veya 6liime sebebiyet
verebilir.




4.2.- Aksesuar baglantilar

Z1%)| 151%1%1%)

e
(91%)%1%) | 191%1%1%) | K)ol91%) N [7A%) | (o1 %1%1%) .

Kopriilenecek

Beyaz
Yesil iPTAL

Sar

Dis Radar KonumA

ic Radar

Kilit (opsiyonel)

Emniyet fotoseli bekleme slresi :

2sn 15sn 180sn SO
Dip switch L) [lJ W [
12 12 12 12

* Bu radari baglarken yesil kabloyu kesip iptal edin,

ic Radar Dig Radar : OPTEX OA-203C
5| 2 O| Beyaz kablo 3 %@ I
B | 2 S| sar kablo g S ®:| Koprilenecek
| 8 O| Kahverengikablo S| 29| Bos
2| & 0| Yesil kablo u | &S| Bos
g 2 ©| Beyaz kablo
E = Q| Sari kablo
| 2 O| Grikablo
Kilit - a | 8 O)| Grikablo
S | £ S Kilit kablosu

Konum Anahtari A :

El'] Kapali

Inter Lock :

@ [Z O e Tek yon (¢ikis)
E| 2 Qe Inter Lock kablosu

g 20
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5.- KONTROL UNITESi PARAMETRE AYARLARI
5.1.- Giris

Kontrol iinitesi kapinin hizi, ¢alisma siirei, frenleme siddeti vb...gibi parametreleri
otomatik olarak ayarlar.

Parametre ayarlari asagidaki resimde goriinen (¢ adet butonla yapilr.

* Butonlar koruyucu gévde icerisinde muhafaza edilmistir. Butonlara basabilmek icin ince bir
tornavida onerilir.

5.2.- Programlama meniisii

5.2.1.- Programlamaya giris

1. ENTER PROG. butonuna 5 sn basili tutun (ekranda P yazacak ve 1 bip sesi duyulacak).
2. Ekranda 00 yazisi ¢tkinca ENTER PROG. butonunu birakin.

* Kapi hareket halindeyken programlama mendiisiine giris yapilamaz.

5.2.2.- Parametreleri degistirme

Parametreler iki basamakli ekranda 00 ile 40 degerleri arasindadir. Parametreler tablosundan
degistirmek istediginiz parametreyi belirleyin.

1. +RESET veya -TEST butonuyla degistirmek istediginiz parametrenin kodunu ekrana getirin
2. Degistireceginiz parametre kodu ekrana gelince bir kez ENTER PRO. butonuna basin
3. +RESET veya -TEST butonu ile parametre degerini degistirin

4. Bir kez ENTER PRO. butonuna basin (ekranda =parametre kodu yazacak)

5.2.3.- Programlama meniisiinden ¢ikis

1. Parametreyi 00 yapin
2. Bir kez ENTER PRO. butonuna basin
3. Bir kez +RESET butonuna basin




5.2.4. Resetleme

Resetleme isleminde otomatik 6grenme programinda kaydedilmis biitlin parametre degerleri
silinir ve tim ayarlar fabrika ayarina doner.

Resetleme iki farki yontemle yapilabilir ;
Y& .
- Kontrol {nitesinin enerjisini kesin. Pil takili ise pil konnektoriinii de soékin.

- +RESET butonuna basili tutarken kontrol Unitesine tekrar enerji verin.

- Kontrol lnitesinden 1 bip sesi gelince butonu birakin (yaklasik 5 sn iginde).
Y& ).

- Once +RESET ve pesinden ENTER PROG. butonlarina basili tutun.

- Ekranin sol tarafinda alt alta 3 ¢izgi ¢ikacak.

- Kontrol nitesinden 1 bip sesi gelince butonu birakin (yaklasik 5 sn iginde).

1. + RESET butonuna basili tutun

2. + RESET butonu ile ENTER PROG. butonuna basili tutun

3. islem dogru ise ekranda alt alta 3 ¢izgi ¢ikacak.
Kontrol linitesinden 1 bip sesi gelince butonlari birakin




5.3.- Parametreler

Parametre

00

Tanimi

Programlama Giris/Cikis

Ayarlanabili Fabrika

deger ayarlari

01

Acilma yonii

0 = Gift kanat / Tek kanat saga acilir
1 =Tek kanat sola agilir

02

Otomatik kapanma bekleme siiresi

0=2sn
1=5sn
2=30sn
3=60sn

03

Agilma hizi

1 =150 mm/sn
2 =225 mm/sn
3 =300 mm/sn
4 =375 mm/sn
5=450 mm/sn
6 =500 mm/sn

04

Kapanma hizi

1 =150 mm/sn
2 =225 mm/sn
3 =300 mm/sn
4 =375 mm/sn

05

Agilmada fren

0,5,9 0

0 = Yumugak frenleme
9 = Gugli frenleme

06

Kapanmada fren

0 = Yumugak frenleme
9 = Glgli frenleme

07

Kismi acilma mesafesi

0=5%

1=10%
2=20%
3=30%
4=40%
5=50%
6=60%
7=70%
8=80%
9=90%

08

Sesli uyari

0 = Aktif
1 = Pasif

09

Kismi acilma

0 = Sabit mod
1 = Otomatik mod




10

Sensor kontrol modu (Monitor)

0 = Kontrol modu pasif
1 = Kontrol modu aktif

11

i¢ radar

0 =NO (Normalde agik).
1 = NC (Normalde kapali).

12

Dis radar

0 = NO (Normalde agik).
1= NC (Normalde kapali).

13

Emniyet sensorii

0 = NO (Normalde agik).
1 =NC (Normalde kapal).

14

Acil stop

0 = NO (Normalde agik).
1 = NC (Normalde kapali).

15

Interlock

0 =NO (Normalde agik).
1 =NC (Normalde kapal).

16

Acil Ackhis/Kapanis

0 = Agilma modu NO
1 = Agilma modu NC
2 = Kapanma modu NO
3 = Kapanma modu NC

17

Yan bar

0 = NO (Normalde agik).
1 =NC (Normalde kapal).

18

Yanal giivenlik sensorii
(MONITOR)

0 = Pasif
1 = Aktif

19

Yanal giivenlik sensorii
(MONITOR)

0=MCR-1

1=MCR-2
2 = MCR-1A
3 = MCR-2A

19

Pil denetleme

26

0 = Pil yok
1 = Denetleme aktif

2 = Denetleme pasif




40

Teknik kontroller

DeOa?7

1 = Kapi ¢alisma sayisi
Ekranda arka arkaya goriinecek olan rakamlarin yan yana okunmasiyla
ifade edilir.
la izquierda.
Ornegin 2500 kere agilmis olan kapi asagidaki gibi okunacaktir ;
N X

2 = Pil sarj seviyesi yan yana dusey cizgilerlegoringilenir.

[11] =Max. [1] = Yikdek

[11] seviye [l seviye
|| =Orta = Diistik
|| seviye | seviye

3= Calisma giin sayisi.
Ekranda arka arkaya goériinecek olan rakamlarin yan yana okunmasiyla
ifade edilir.

Ornegin 2500 kere agilmis olan kapi asagidaki gibi okunacaktir ;
- IIZN

4= Software versiyonu.

5= Test monitor ¢ikisi (4 sn igin).

6= Tek kanadin hareket ettigi yaklasik mesafe.

7= Yaklasik kanat agirhgi




6.- ARIZA TABLOSU

Kapinin ¢alismasinda bir ariza oldugunda kontrol Unitesi ekraninda bir hata kodu goriinecek ve
bip sinyal sesi duyulacaktir.

Ekranda ¢ikan ariza kodu ile kisa ve uzun bip sesleri arizatipini belirler.

Uzun bip
— Kisa bip

Ariza Akustik Sinyal

Tipi (bip sesi)

- Kanat genisligi 400 mm.den az olamaz

- Kontrol Gnitesi / Motor kablosunu kontrol edin
EO Calisma mesafesinde - Kanatlarin ¢calismasina engel varsa diizeltin
. hata var - Kanat agirhgi kapasite tizerinde olmamall

- Kayis gerginligi fazla olabilir

- Motor soketi hasarli veya kesik olabilir

- Acilma hareketini engelleyen engel varsa kaldirin
- Sorun devam ederse enerjiyi kesin kanat hareketini

(| ——m—— - —_ Acilirken darbe kontrol edin o
- Kanat hareketlerinde herhangi bir sorun yoksa

acilmada reset yapip normal calismaya gececektir

- Kapanma hareketini engelleyen engel varsa kaldirin
- Sorun devam ederse enerjiyi kesin kanat hareketini
E2 —_—————— o Kapanirken darbe kontrol edin

- Kanat hareketlerinde herhangi bir sorun yoksa

kapanmada reset yapip normal ¢alismaya gececektir

Yan emniyet sensériinde| - Monitor parametresi aktif mi, kontrol edin
E4 _—-——— hata (monitér izleme) - Emniyet sensoru baglantilarini konrol edin
- Sorun devam ederse yeni bir emniyet sensori takin

- Enerjiyi kesin ve motoru olarak test edin

ES _————— MOtOIZ ridijktbru hasarli| _ potor kiguk bir kuvvetle her iki tarafa da
veya Kin donebilmelidir. DOnmiiyorsa motoru degistirin
Emniyet sensériinde - Monitor parametresi aktif mi, kontrol edin
E6 | —-—=—=——- ~ | hata (monitér izleme) | - Emniyet senséri baglantilarini konrol edin
- Sorun devam ederse yeni bir emniyet sensori takin
- Elektrik kesintisinde bu hareket normaldir
A ___ | Elektrik kesintisi - Elektrik kesintisi yok ise enerji kablolarinda
acil manevrasi (pil ile) enerji oldugunu dogrulayin
- Sorun devam ederse kontrol linitesini degistirin
- Kilit montaji ve kilit ipinin diizglin yapildigini
- o Kilit arizas, kontrol edin. Kiliti gres ile yaglamayin

- Kilit parametresini kontrol (Parametre 15)
- Sorun devam ederse kiliti degistirin

- Pil kablo baglantisini kontrol edin
Pil arizasi - Baglanti iyi, pil bos ise 15 dk sarj etmesini bekleyin
- Sorun devam ederse pili degistirin

Her 30 saniyede bir
E9 . i
1 bip sesi
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